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Souradny systém: S—JTSK
Vy8kovy systém: Bpv
ZODP. PROJEKTANT: | Dvordakova PROJEKTOVALI: | Dvordk
KRAJ: Ustecky MESTO: Litvinov
NAZEV: K1708 P&&i propojeni komunikaci u nového parkovi§ts
v ul. Bezrudova v Litvinov& 84A, 5.1.0, wanotacz, Info@ede.cz
DATUM: | 9/2017 | STUPEN PD: | DSPps | MERITKO: | 1:5000 CISLO PRILOHY:

CAST: B—SOUHRNNE RESENI STAVBY

PRILOHA:  SITUACE SIRSICH VZTAHU
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